
 

 

 
 

 

 

 

 

World Robot Olympiad 2018 
 

Categoría Regular Senior 

Descripción de la Competencia, Reglas y Puntajes 

 

 

FOOD MATTERS 

FOOD DISTRIBUTION 
(Distribución de alimentos) 

 

 



WRO 2018 ïCategoría Regular- Senior 

World Robot Olympiad and the WRO logo are trademarks of the World Robot Olympiad Association Ltd. 
© 2018 World Robot Olympiad Association Ltd. 2 

 

 

 

 

Tabla de Contenidos 

Introducción ............................................................................................................................. 2 

1. Descripción de la competencia ........................................................................................... 3 

2. Reglas ................................................................................................................................... 6 

3. Puntaje .................................................................................................................................12 

4. Especificaciones de Mesa ..................................................................................................13 

5. Especificaciones de Tapete ................................................................................................13 

6. Especificaciones de Objetos……………………………………………………………………...14 

 
 
 

  



WRO 2018 ïCategoría Regular- Senior 

World Robot Olympiad and the WRO logo are trademarks of the World Robot Olympiad Association Ltd. 
© 2018 World Robot Olympiad Association Ltd. 3 

 

 

 
Introducción 

 

Una de las formas de incrementar la cantidad de comida disponible alrededor del mundo 

para los consumidores es de mejorar la manera que la comida es distribuida desde los 

productores hasta los consumidores.  

Esto significa que el objetivo principal de la distribución de comida es de asegurarse que 

los consumidores reciban los tipos de comida que le demandan a los productores. El 

objetivo secundario es de asegurarse que la menor cantidad de comida es desperdiciada 

durante la transportación. 

El Reto Senior es hacer un robot que lleve diferentes tipos de comida a sus destinos 

correctos vía las embarcaciones apropiadas y hacer un robot que pueda equipar las 

embarcaciones con los controladores de temperatura para que conserve los diferentes 

tipos de comida perecedera a bordo de las embarcaciones con el deseado rango de 

temperatura durante la transportación. 
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1. Descripción de Competencia 
 

 
 
 

Área de Puerto    

 

Área de 
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Contenedores de 

Comida 

 

 

 
Área de Fábrica 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Área de Comienzo y Final 
 

 

 

 

 

 

 

El reto Senior es hacer que el robot pueda traer diferentes tipos de comida desde 

contenedores de comida a sus apropiadas embarcaciones en el Puerto y asegurarse que 

la comida es transportada con el menor desperdicio posible. 

Hay cuatro tipos de comidas representadas por cuatro ladrillos de color LEGO: 
 

Comida Azul Comida Verde Comida Roja Comida Amarilla 
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Hay cuatro contenedores de comida: 
 

Contenedor Azul Contenedor Verde Contenedor Rojo Contenedor Amarillo 
 

Los ladrillos de comida son colocados encima de los cuatro contenedores en el área de 

contenedores de comida: la Comida Azul es colocado encima del Contenedor Azul en el 

cuadrado negro, la Comida Verde encima del Contenedor Verde, etc. 

Hay cuatro embarcaciones en el área de puerto. 
 

Embarcación Azul Embarcación Verde Embarcación Roja Embarcación Amarilla 
 

Los diferentes tipos de comida deben ser puestos a bordo de las embarcaciones: la 

Comida Azul encima de la Embarcación Azul, la Comida encime de la Embarcación 

Verde, etc. 
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Hay cuatro diferentes controladores de temperatura: 
 

Controlador Azul Controlador Verde Controlador Rojo Controlador Amarillo 
 

Los controles de temperatura deben ser colocados encima de las embarcaciones: el 

Controlador Azul encima de la Embarcación Azul, etc. 

Además, el robot debe traer las embarcaciones al mar y traer los contenedores de comida 

al Área de Fábrica para limpieza y mantenimiento. El Contenedor Azul debe ser colocado 

en el Cuadrado Azul, etc. 

Solo objetos de tres colores pueden ser utilizados en una ronda. Ambos el contenedor 

de comida (incluyendo el ladrillo de comida) y el controlador de comida de un color no pueden 

ser utilizados en una ronda. (ver Reglas de Competencia 2 para información aleatoria). 

El robot debe comenzar dentro del área de Comienzo y Fin. Después de la misión 

el robot debe regresar al área de Comienzo y Fin.  
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2. Reglas de la Competencia 

1. Antes de cada ronda, los 4 contenedores de comida son colocados 

aleatoriamente en los 4 cuadrados grises en el área de Contenedores de 

Comida. 

La colocación aleatoria para los contenedores de comida se realiza del modo 

siguiente: 

a. Las ubicaciones para los contenedores son numeradas del 1 al 4 como 

se muestra en Fig. 2.1 

 

Fig 2.1 
 

b. Poner los cuatro bloques de comida (1 rojo 2x2 LEGO bloque, 1 

azul 2x2 LEGO bloque, 1 verde 2x2 LEGO bloque and 1 amarillo 

2x2 LEGO bloque) en una caja no translucida. 

c. Sacudir la caja con los cuatro bloques. 
 

d. Sacar los bloques uno por uno y colocar su contenedor de comida 

correspondiente en el cuadrado gris comenzando por el 1, después 

colocar el bloque de comida encima del contenedor. 
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2. Antes de cada ronda, 3 de 4 embarcaciones son colocadas aleatoriamente en 

los cuadrados blancos como se muestra en Fig. 2.2 
 

La colocación aleatoria de las 3 embarcaciones se realiza del modo siguiente: 
 

a. Las ubicaciones de las embarcaciones son numeradas del 1 al 6 (Fig 2.2) 
 

Fig 2.2 
 

b. Colocar 1 tarjeta roja, 1 azul, 1 verde y 1 amarilla en una caja no 

translucida. 

c. Sacudir la caja para mezclar las 4 tarjetas. 
 

d. Sacar 1 tarjeta de la caja. Este color no será usado en esta ronda. El 

contenedor de comida (incluyendo el bloque de comida) y el 

controlador de temperatura no serán usados y por lo tanto son 

removidos del tapete. 

e. Colocar 3 tarjetas blancas en la caja con las otras 3 tarjetas de colores. 
 

f. Sacudir la caja con las 6 tarjetas. 
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g. Sacar las tarjetas una por una. Si una tarjeta de color es extraída, poner 

la embarcación correspondiente al color en el cuadrado blanco 

comenzando por el número 1. Si una tarjeta blanca es extraída, no se 

coloca una embarcación en ese cuadrado blanco.  

 

3. El robot desde mover cada bloque de comida desde el contenedor de comida a 

la embarcación del correspondiente color. La comida debe ser colocada en 

cualquier orientación dentro de la embarcación. Ver las imágenes de abajo para 

ejemplos de colocación correcta e incorrecta. 
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4. El robot debe mover cada controlador de temperatura y colocarlo encima de la 

embarcación de su correspondiente color. El controlador debe estar en una 

posición vertical y no debe estar dañado. El controlador debe colocarse en 

posición vertical (manguera hacia arriba) y debe estar intacto. Ver las imágenes 

de abajo para ejemplos de colocación correcta e incorrecta. 
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5. El robot debe mover cada contenedor de comida dentro de su cuadrado de color 

correspondiente en el área de fábrica. Los contenedores de comida pueden ser 

colocados en cualquier orientación, pero no deben estar dañados.  
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6. El robot debe mover cada embarcación dentro del área de mar. La embarcación 

no debe estar dañada. 
 

 

7. Antes de comenzar la misión, el robot debe estar completamente dentro del área 
de comienzo y fin (la línea verde alrededor del área no está incluida). La misión 
es completada cuando el robot regrese al área de comienzo y fin, se detenga, y 
el chasis del robot este completamente dentro del área (línea verde incluida). Los 
cables están permitidos de estar fuera del área. 
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3. Puntuación 

Puntaje Máximo = 190 puntos 

 
Tabla de Puntajes: 

Funciones Puntos Total 

Bloque de comida está lejos del correspondiente 

contenedor de comida, no toca más el contenedor, y el 

bloque de comida esta por algún lado del tapete. 

5 15 

Bloque de comida dentro de la embarcación del color 

correspondiente. 

15 45 

Bloque de comida dentro de una embarcación, pero no 
es del color correspondiente. 

5 15 

Controlador de temperatura no está dañado y 

colocado encima de la embarcación 

correspondiente al color.  

20 60 

Controlador de comida no está dañado y está puesto 

encima de una embarcación que no corresponde al 

color. 

5 15 

La embarcación no está dañada y completamente dentro 
del área de mar. 

10 30 

Contendor de comida completamente dentro del 

cuadrado de su correspondiente color en el área de 

fábrica. 

10 30 

Contenedor de comida completamente dentro del 

cuadrado, pero no de su correspondiente color en el 

área de fábrica. 

5 15 

El robot se detiene completamente dentro del área 

de comienzo y fin (Solo se otorga estos puntos si 

otros puntos son asignados.) 

 10 

Puntaje Máximo  190 
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4. Especificaciones de Mesa 

a. Las dimensiones internas de la mesa son 2362 mm x 1143 mm. 
 

b. Las dimensiones externas de la mesa son 2438 mm x 1219 mm. 
 

c. El color básico de la superficie de la mesa es blanco. 
 

d. Altura de los bordes: 70 ± 20 mm 

 

5. Especificaciones de Tapete 
 

a. Todas las líneas negras son 20 ± 1 mm. 
 

b. Las dimensiones pueden variar ± 5 mm. 
 

c.    Si la mesa es más grande que el tapete, poner el área de comienzo en la pared y 

centrar el tapete a los otros sitios. 

d. Recomendamos imprimir el tapete con acabado mate sin reflejos en los colores. 
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Especificación de Color 

 

Color CMY
K 

RG
B 

RGB 

Muestra 

C M Y K R G B 

Rojo 0 100 100 0 237 28 36 
 

Azul 100 47 0 0 0 117 191 
 

Amarillo 0 19 100 0 255 205 3 
 

Verde 88 0 100 0 0 172 70 
 

 

6. Especificaciones de Objetos 

4 Contenedores de Comida son necesitados: 1 rojo, 1 verde, 1 amarillo and 1 azul. 

Cada contenedor de comida tiene veinticuatro ladrillos LEGO de 1x6 y dos planchas negras LEGO de 
1x2. 

 

Además, se necesita un ladrillo LEGO de 2x2 en cada color (rojo, verde, amarillo, azul). Estos 

ladrillos son colocados encima de los contenedores de comida. 
 

Paso 1 Paso 2 Paso 3 
 

Paso 4 Paso 5 Paso 6 
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4 Controladores de Comida son necesitadas: 1 roja, 1 verde, 1 amarilla and 1 azul. 

Cada controlador de comida tiene veintidós ladrillos LEGO de, un ladrillo LEGO de 2x2, un 

ladrillo de 2x2 con pivote y ladrillo LEGO de 2x2 con conector doble y una manguera 

acanalada Technic. 
 

Paso 1 Paso 2 Paso 3 
 

 

Paso 4 Paso 5 Paso 6 

 
 

4 embarcaciones son necesitadas: 1 roja, 1 verde, 1 amarilla and 1 azul. 

Cada embarcación tiene dieciséis ladrillos LEGO de 1x6 y veinticuatro ladrillos LEGO de 2x4. 
 

Paso 1 Paso 2 Paso 3 
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Paso 4 Paso 5 


